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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecanigj (OST) s wymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokasciowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi oleujaca podstaw opracowania szczegotowe] specyfikacii
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetaygi kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robéa drogach
krajowych i wojewodzkich.

Zaleca s} wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaakjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t aw@nych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz pofzenia
obiektéw ireynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysdkavego punktow gtoéwnych osi trasy i punktow wigséciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wa@zenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrataprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdtiwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzerienaczenia osi obiektu i punktéw wysdkmwych,
zastabilizowanie ich w sposob trwaty, ochgaoh przed zniszczeniem, oznakowanie w sposoéb idgioy odszukanie i
ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowaigktu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” fikd.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jrkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggiookoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramdot ziemnych, wesiedztwie punktow zatamania trasy, powinny énie
srednig; od 0,15 do 0,20 m i diugédbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugmn
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaggjj nawierzchni bolce stalowsednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do
0,05 m.

Swiadki” powinny mig dtugasi¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.



3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” kt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wys@iomwych naleéy stosowaé nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokaciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagdélne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy gm@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergie lokalizacg i
wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzbliczenia i
pomiary geodezyjne niegbne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagiag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformaw#nzyniera o wszelkich ktlach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczyched te powinny by usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oki&one w dokumentacji projektowejaszgodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ia sic od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez dyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegdnych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zostap wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obgzi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez bryniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i punitgsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposGb wytay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wz6r tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktow pomiarowych i ich oznasze czasie trwania
robdt. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostam zniszczone przez Wykonawgéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komiean dalszego prowadzenia robot, to zestare odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne d&wigtowej realizacji rob6t nalm do obowizkdéw
Wykonawcy.



5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtébwnych osassy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a zakdowizane do punktéw pomocniczych, paodmych poza granicrobot
ziemnych. Maksymalna odlegipomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza 500 m.

Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegie migdzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zalary¢ poza granicami robot zedanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze ima wykorzysta punkty stale na stabilnych, istrieych budowlach wzdiutrasy
drogowej. O ile brak takich punktow, repery roboazalery zatary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikdw stalowych, osadzonych w gruncie wssib wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky doktadndcia, aby $redni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosug niwelacg podwdjra w nawazaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny Bbywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigra] wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjifgawowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w
dokumentaciji projektowe;.

O$ trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachirpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztalttowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej masiyt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢
wigksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety punktow osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natauzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgdy Wykonawca robot zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozaagraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robét), zgodnie z dokumentapjojektovy oraz w miejscach wymagajych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscachagathwanych przez hyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypéw o wysoda przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych nk 1 metr. Odlegtét
migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dvagj. Odlegtéé ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utileia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z
dokumentagj projektows.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okséajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdétiqrzyczétkow i filarbw mostow i
wiaduktéw.
W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja prajekd powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.



6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktdow wysékiowych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jestd&da obmiaru rob6t mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. OgoblIne zasady odbioru robét
Ogollne zasady odbioru robé6t podano w OST D-M-000@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot
Odbior robét zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gasie na podstawie szkicéw i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjhefire Wykonawca przedktadazynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tiggnktow wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrocta przed zniszczeniem i oznakowanie utatagejodszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Ptatnag¢ robot zwazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jegbuy koszcie robdt mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykomyaarac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaguoaj GUGIK 1978.

. Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjng/sekaciowe, GUGIK 1979.

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjngd 38< 1983.
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